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Opis wzoru przemystowego

Wzor przemystowy przedstawia obudowe oraz interfejs detektora odchytek wartoéci sygnatow
diagnostycznych. Nowos$¢ wytworu dotyczy doboru i rozlokowania jego elementow, zas
w szczegolnosci: obudowa jest przestrzennym elementem, zamknietym ze wszystkich stron
posiadajagcym na panelu czolowym zainstalowanych w jednym rzedzie wigcznikéw kanatu
umozliwiajgcych wybor czujnikéw wykorzystywanych podczas pracy uktadu diagnostycznego:;
wyswietlacz informujacy, wigcznik i wylgcznik urzadzenia, lampe sygnalizujgcg stan alarmowy,
potencjometr regulacji czestotliwosci probkowania oraz potencjometr regulacji wielkosci dopuszczalnej
odchytki mierzonej wartosci sygnatu od wartosci Sredniej ze wszystkich czujnikow oraz wigcznik stanu
martwego (pozycja pierwsza wigcznika oznacza wstrzymanie realizacji pomiaréw podczas, gdy
monitorowane urzgdzenie jest wylgczone za$ pozycja druga gdy pomiar ma by¢ realizowany w sposob
ciggly), na $cianie tylnej znajduje sie wyjscie alarmowe do zewnetrznego systemu monitoringu oraz
wejscie informujgce uktad o dziataniu monitorowanego urzadzenia — na $cianie prawej znajduje sie
ztgcze USB do polgczenia uktadu z komputerem nadzorujgcym oraz wejscie zasilania uktadu; na $cianie
lewej znajdujg sig wejscia z czujnikéw pomiarowych w postaci kostki wielostykowej. Na rysunkach Fig. 1
i Fig. 5 przedstawiono panel czotowy skiadajgcy sie z rzedoéw wigcznikéw w postaci przetgcznikow
obrotowych dwupotozeniowych (Fig. 1) bgdz przyciskow dwupotozeniowych sprezynowych bistabilnych
(Fig. 5). Ponad nimi znajduje sie wyswietlacz ciektokrystaliczny LCD wys$wietlajgcy zebrane dane na
barwnym podéwietleniu. Lewy gérny rog zagospodarowany jest poprzez zamontowany wigcznik
dwuprzyciskowy sprezynowy umozliwiajgcy wigczanie urzgdzenia za pomocg jednego przycisku a takze
jego wytgczanie przyciskiem drugim. Obok znajduje sig lampa sygnalizacyjna $wiecgca w wypadku
wystgpienia alarmu w kolorze kontrastowym. Prawa strona panelu wyposazona jest w metalowy
wigcznik dwupotozeniowy stuzgcy do dezaktywacji/zresetowania alarmu oraz dwa plastikowe pokretta
potencjometréw wykorzystywane do zadawania czasu probkowania oraz ustawiania maksymalne;
dopuszczalnej odchytki pomiarowej sygnatu diagnostycznego. Na rysunku Fig. 2 przedstawiono tylng
strong obudowy o przekroju prostokata posiada dwie pary otworow przez ktére mozliwe jest podtgczenie
przewoddw odpowiedzialnych za przesyt sygnatow we/wy. Lewe wtyki odpowiedzialne sg za przesyt
stanu alarmowego powstalego podczas pomiaru za pomocy urzgdzenia do jednostki nadrzednej
(system nadzoru silnika UMAS). Styki prawe natomiast stuzg do pobrania sygnatu informujgcego
o pracy silnika z jednostki nadrzednej (system nadzoru silnika UMAS). Na rysunku Fig. 3 przedstawiono
bok prawy obudowy wyposazony jest w przytacza odpowiedzialne za poditgczenie zewnetrznego zrédia
energii oraz ztgcze USB, ktorego zadaniem jest komunikowanie sie z komputerem zewnetrznym w celu
zmiany parametréw pracy urzgdzenia bgdz prezentacji wynikow w postaci graficznej. Na rysunku Fig. 4
przedstawiono w zaleznosci od konfiguracji, bok lewy wyposazony jest w podwdjne wtyki stuzgcych do
poboru sygnatu mierzonego z czujnikéw diagnostycznych. Ustawione sg one w rzedzie tak aby sprawnie
mozna byto dotgczac badz odigczac czujniki. Na rysunku Fig. 6 przedstawiono widok perspektywiczny.
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